-

Pfirucka obsluhy
fidicich jednotek
NORMIK NK300

(aplika)




Copyright © Aplika s.r.o., 1995 — 1999
2. vydani

Aplika s.r.o.
Modfanska 11
143 00 Praha 4 — Modfany
tel.: 02/402 33 05 fax: 02/402 32 87 e-mail: aplika@iol.cz



Obsah

(1. UVODNI INFORMACE 1|
|] Jd ROZDELENI PRIRUCKY 1
|i.2 TYPOGRAFICKE KONVENCE 1

2._POPIS RIDICI JEDNOTKY

2.1 _ RipicisysTEM NORMIK 2
M, sy 2

POPIS VSTUPU A VYSTUPU RIDICI IEDNOTKY 2
B. ZAKLADNi POJMY 4
; I — > 1
REZIM SMYCKY 4
bTAy REGULACNI SMYCKY 5
E JZIVATELSKY VYPINAC REGULACNI SMYCKY. 5
|EXTERN1’ VYPINAC REGULACNI SMYCKY 6
CASOVY DIAGRAM 6
REGULACN{ ODCHYLKA 6
B2 CAsovA TaBULKA 6
B3 EKVITERMNi REGULACE 8|
CiSLO EKVITERMNI PRIMKY gl
MUNIKACE OBSLUHY S JEDNOTK 9

EVZELNI' PANEL RIiDICI JEDNOTKY 9
|l EEHNQLQQIQKY TERMINAL TT1 10
EADAVAN]’ CISELNE HODNOTY 11
IVOLBA PREPINACE 11
ZADAVANI’ HESLA 11
POTVRZENI HAVARIINIHO STAVU 12
4. OVLADANI RIDICi JEDNOTKY 1. UROVEN 13|
5. OVLADANIi RIDICi{ JEDNOTKY 2. UROVEN 15
5.1  FUNKCE ZOBRAZOVANI 15|
EAKLADNI’ TYPY VYPISU 16
18|

18

18

20

OVEL {DATUM A CAS} 20




5.3  FUNKCE TESTY 21|
:POVEL {PORUCHY} 21
POVEL {HAVARIE} 21
POVEL {TESTY V/V! 21
5.4 FUNKCE REGULACE 23|
b. APLIKACNI PROGRAM 24]
7. PRILOHY 25|
PRILOHA A: CELKOVY PREHLED POVELU RIDICI JEDNOTKY 26
:PRI'LOHA B: PRIKLAD EKVITERMNICH PRIMEK 27
PRILOHA C: SEZNAM PLATNYCH CISEL EKVITERMNICH PRIMEK 28
PRILOHA D: TABULKA EKVITERMNICH PRIMEK 29
POZNAMKY 30




1. UVODNi INFORMACE

Tato pfiru¢ka obsahuje obecny navod pro ovladani fidici jednotky NORMIK
NK300 firmy Aplika s.r.o.

Pfirucka je koncipovana tak, aby po jejim prostudovani bylo mozno
kvalifikované ovladat fidici jednotku, ale je mozno ji pouzit i k prvnimu
seznameni s timto typem fidici jednotky.

1.1 ROZzZDELENI PRIRUCKY

Pfirucka je pro pfehlednost rozdélena do nékolika zakladnich kapitol:
1. Uvodni informace

2. Popis fidici jednotky

3. Zakladni pojmy

4. Ovladani fidici jednotky bez technologického terminalu - 1. Uroven
5. Ovladani fidici jednotky prostfednictvim terminalu - 2. uroven

6. Aplikaéni program

7. Prilohy

1.2 TYPOGRAFICKE KONVENCE

Vypisy na displeji jsou uvedeny bez diakritiky tak, jak se skutecné& zobrazuiji,
napr.

Nastaveni °?
N Aplikacni par

Oznaceni klaves je uvadéno v hranatych zavorkach, napf. [{].
Vysvétlujici pFiklady k jednotlivym pojmim jsou uvedeny kurzivou.

Nazvy poveld jsou wuvadény tuéné ve slozenych zavorkach, napf.
{Informace o ¢asové tabuice}.




2. POPIS RIDICIi JEDNOTKY

2.1 Ripici sYsTEM NORMIK

NORMIK je Cdislicovy fidici systém firmy Aplika s.r.o., uréeny pro fizeni
technologickych celkd, napriklad kotelen, vyménikovych stanic, klimatizacnich
a vzduchotechnickych jednotek apod. Systém se sklada z nékolika typl fidicich
jednotek, které se liSi provedenim a poctem vstupl a vystupu. Jednotlivé typy
fidicich jednotek lze mezi sebou propojovat a vytvofit tak Fidici systém podle
konkrétni potieby.

2.2 Ripici JEDNOTKA NORMIK NK300

Ridici jednotka NK300 je v zékladnim provedeni umisténa v plechové skFifice
uréené pro zabudovani do rozvodnice. Na Celni sténé skfifky jsou umistény
zakladni ovladaci a indikacni prvky - 2 klavesy, otoCny ovlada¢ a 2 indikacni
diody.

PoPIS VSTUPU A VYSTUPU RiDiCi JEDNOTKY

Ridici jednotka NORMIK NK300 obsahuje nasledujici vstupy a vystupy:

B 4 analogové vstupy - snimani unifikovaného signalu 0 - 10 V

B 7 kontaktnich vstupl - snimani dvouhodnotovych stav

B 6 triakovych vystupl - ovladani pfimych vystupl a ovladani tfistavovych
servopohonu

B 2 analogové vystupy - ovladani zafizeni unifikovanym signalem 0 - 10 V
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Pro vybudovani vétsiho systému fizeni je mozno jednotlivé Fidici jednotky
systému NORMIK pfipojit k nadfazenému pocitaci a vytvofit tak dvouurovriovy
decentralizovany systém fizeni. Tento systém umoznuje obsluze sledovat
a ovladat celou Fizenou technologii z jednoho mista a poskytuje i dalSi funkce,
jako je dlouhodoby zaznam zvolenych veli€in, zdznam poruchovych a havarijnich
stavi apod. Pro pfipojeni fidicich jednotek k centralnimu pocitaci slouzi
komunikacni adaptéry NKO011 a NK012. Programové vybaveni centralniho
pocitate - TAURON - pracuje v prostiedi MS WINDOWS, ¢imz je zajiSténo
snadné ovladani a komfort obsluhy. Program Ize snadno ovladat pomoci mysSi
a je mozno pfipoijit také hlasovy vystup.




3. ZAKLADNI POJMY

3.1 REGULACNi SMYCKA

Regulaéni smycka Fidici jednotky NORMIK neni totozna s klasickym
regulanim obvodem jak je zndm napf. v analogové regulaci. Lze fici, Ze
regulacni smycka je urcitou nadstavbou regulaéniho obvodu. Klasicky regulaéni
obvod realizuje vazbu mezi €idlem a akénim ¢lenem, ktery je ovladan tak, aby se
dosahlo zadané hodnoty regulované veli€iny. Regulacni smycka fidici jednotky
obsahuje vétSinou jeden regula¢ni obvod, ale zaroverh muze realizovat Einnosti,
které klasicky regulaéni obvod uZ neni schopen zvladnout. Ve vyjimeénych
pfipadech regulaéni smycka neobsahuje Zadny regulacni obvod nebo obsahuje
vice nez jeden regulacni obvod.

Ridici jednotka NORMIK NK300 muze Fidit az &tyfi regulaéni smycky.
Konstanty regulatoru smycky nastavuje servisni technik pfi oziveni.

Seznam regulaénich smyc€ek s jejich jmény a popis jejich funkce je pro
konkrétni aplikaci vzZdy uveden v pfiru¢ce "Aplikaéni program"”.

Priklad:

Jako pfiklad regulacni smycCky Ize uvést regulaci vzduchotechnické jednotky

S ohfivacem, kdy se ma udrzovat poZadovana teplota v klimatizovaném prostoru.
Klasicky regulacni obvod by se skladal z regulatoru, &idla teploty v prostoru

a ventilu na ohrivaci, jehoZ ovladanim se dosahuje poZadované teploty v prostoru.
Tento regulacni obvod by musel byt potom dopinén dalsimi obvody, které realizuji
spusténi ventilatord, zabezpedeni havarijnich stavd atd. Regulaéni smycka,
realizujici tuto ¢innost, obsahuje jiz zminény regulacni obvod. Ten je ale doplnén o
dalsi funkce, jako je spousténi ventilatoru VZT jednotky, omezeni teploty
vystupniho vzduchu z VZT jednotky, ochrana vyméniku proti zamrznuti,

ochrana proti béhu motoru ventilatoru naprazdno apod. Z toho vyplyva, Ze
regulaéni smyc&ka provadi nejen vlastni requlaci, ale i vSechny &innosti spojené s
touto regulaci.

Obsluha fidici jednotky ma moznost nastavit pfislusné parametry kazdé
regulacni smycky tak, aby pfizpUsobila jeji ¢innost svym pozadavkim.

Pro kazdou smycCku Ize nastavit nasledujici parametry:
pracovni rezim smycky (konstantni, denni, tydenni )
Casovy diagram smycky véetné zadanych hodnot
uzivatelsky vypina¢ smycky

REZIM SMYCKY

Regulaéni smy¢ka mlze pracovat v jednom ze tfi pracovnich rezimu:
B konstantni rezim
B dennirezim
B tydenni rezim




V zavislosti na zvoleném rezimu smycCky se li§i zadani ¢asového diagramu
smycky.

Konstantni rezim

Je-li regulaéni smycka pfepnuta do konstantniho rezimu, pracuje bez
¢asového diagramu s konstantni zadanou hodnotou. Zadana hodnota se uréuje
podle prvni polozky pro danou smycCku v Casové tabulce. Ostatni polozky
v Casové tabulce pro danou smycku jsou ignorovany. Zapinani a vypinani
smyCky se provadi pomoci uzivatelského vypinate smyCky nebo pomoci
externiho vypinace (viz dale) nebo celkovym zapnutim/vypnutim regulace.

Denni rezim

Pokud je smycka pfepnuta do denniho rezimu, zadava se Casovy diagram
pomoci Casové tabulky a tento diagram se opakuje s dennim cyklem. Tento
rezim je vhodny tam, kde regulace pracuje stale podle stejného denniho
gasového diagramu, tedy napf. bez rozli§eni sobot aned&li apod. Zadana
hodnota se urCuje podle polozek v Casové tabulce, zadanych pro danou
regulacni smycku na den Pondéli (ostatni polozky pro danou smycku v tabulce
jsou ignorovany).

Tydenni rezim

Pfi pfepnuti smycky do tydenniho rezimu se zadava v Casoveé tabulce Casovy
diagram pro smycku na cely tyden. To umozfiuje zadat rizné prubéhy na kazdy
den a odliSit tak napf. pozadavky na fizeni v sobotu a nedéli od pozadavku
na vSedni dny.

STAV REGULACNI SMYCKY

Regulaéni smycka se mlize nachazet v jednom z nasledujicich stavu:
start regulace

odstavovani regulace

chod regulace (smyc¢ka zapnuta)

smycka vypnuta

start ochrany

provadéni ochrany

havarijni odstaveni smycky

Stav regulacni smycky Ize vypsat povelem {Zobrazovani}. Vysvétleni vypisu
stavu smy¢ky je uvedeno v kapitole 5.

UZIVATELSKY VYPINAC REGULACNI SMYCKY

Uzivatelsky vypina¢ umoznuje zapinat a vypinat jednotlivé regulaéni smycky
pfi celkové zapnuté regulaci. Pokud je regulace celkové vypnuta, jsou uzivatelské
vypinace nefunkéni (vS8echny regulacni smyc¢ky jsou vypnuty bez ohledu na stav
uzivatelskych vypinacl). Pomoci uzivatelskych vypinact smyc&ek je mozné zadat,
aby v daném okamziku pracovaly jen pozadované regulaéni smycky. Takto je
mozné napf. na zimu odstavit regulaéni smycku pro chlazeni apod.




EXTERNI VYPINAC REGULACNIi SMYCKY

Externi vypina€ smycky je obdobou uzivatelského vypinace s tim rozdilem, ze
se jeho stav nenastavuje zadavanim v Fidici jednotce, ale prostfednictvim
externiho zafizeni, kterym muze byt napfiklad vypinac v regulovaném prostoru.

CASOVY DIAGRAM

Casovy diagram smy¢ky se zadava formou asové tabulky. Podrobny popis
principu &asové tabulky je uveden v podkapitole "Casova tabulka".

REGULACNIi ODCHYLKA

Regulacni odchylka je rozdil aktualni Zzadané a skuteéné hodnoty regulované
veliCiny. Pokud je regulaéni odchylka zaporna, znamena to, ze skutecna
hodnota regulované veliCiny je vétSi nez hodnota zadana a naopak.

3.2 CASOVA TABULKA

Ridici jednotka NK300 se standardné& dodava bez modulu hodin realného
Casu. V tomto pfipadé pracuji vSechny regulacni smycky v konstantnim rezimu
podle nastavené zadané hodnoty. V pfipadé potfeby je mozno do fidici jednotky
kdykoliv doplnit modul hodin realného ¢asu (provadi servisni technik) a poté je
mozno vyuzivat moznosti, které poskytuje ¢asova tabulka.

Casova tabulkaje formou zapisu &asového diagramu regulace. Casovy
diagram vyjadfuje zavislost stavu regulaéni smycky a pfipadné Zadané hodnoty
na Case podle konkrétnich potfeb uzivatele. To znamena, Zze pomoci Casové
tabulky uzivatel programuje chovani fidici jednotky. Pochopeni principu ¢asové
tabulky je nezbytné nutné k tomu, aby obsluha byla schopna zadat fidici jednotce
své pozadavky na prubéh regulace.

Pro snadné zadavani ¢asové tabulky Ize doporucit nasledujici postup:
B navrh ¢asového diagramu pro vSechny regulaéni smycky
B Zzadani Casové tabulky do fidici jednotky

Casova tabulka se sklada z polozek, pfitemz kazda polozka ¢asové tabulky
souvisi s ur€itou zménou v ¢asovém diagramu. Muze se jednat bud o zménu
zadané hodnoty nebo o zménu stavu regulacni smycky.

Pro praci s tabulkou je uréeno nékolik povell, které jsou podrobné popsany
v kapitole 5. Jednotlivé povely umoznuji:
B Zzadavat, prohlizet, opravovat a vymazavat jednotlivé polozky Casové tabulky
B zZjistit celkovy polet zadanych poloZek v ¢asové tabulce a pocet poloZzek pro
jednotlivé smycky
B vymazat najednou celou ¢asovou tabulku




PoloZka Casoveé tabulky se sklada z nékolika ¢asti:
Cas polozky (den v tydnu, hodiny, minuty)
pozadovany stav regulacni smycky (Zap/Vyp)
Zadana hodnota

Konkrétni vypis polozky ¢asové tabulky na displeji muze vypadat napf. takto

S:Kotle 04/77
Po 04:00 Z 85

Cas polozky uréuje, od kdy ma regulace pracovat podle této polozky. V praxi
to znamena, Ze regulace vzdy pracuje podle polozky s nejvySSim ¢asem mensSim
nez skuteCny Cas.

Priklad:

V Gasové tabulce jsou pro smycku zadany dvé polozky - "Po 5:00 Z 20" a "Po
17:00 V ". V pripadé, Ze regulacni smycka je pfepnuta do denniho reZimu fizeni,
bude regulace pracovat kazdy den od 5% do 17°° a udrzovat hodnotu regulované
veliciny 20°C. OvSem v pripadé, Ze smycka je pfepnuta do tydenniho reZzimu, bude
regulace pracovat za cely tyden pouze v pondéli od 5 do 17°° I Po cely zbytek
tydne bude stav regulace odpovidat pfedchazejici poloZce, tedy té, ktera provede
vypnuti requlace pfislusné smycky.

Jak bylo jiz dfive uvedeno, Fidici jednotka mize ovladat vice regulaénich
smycek a protoze Casova tabulka je spoleCna pro vS8echny regulaéni smycky,
musi obsluha pfi praci s Casovou tabulkou vzdy vybrat podle jména regulacni
smycku, se kterou chce pracovat.

Celkova kapacita Casové tabulky je 84 polozek, pficemz rozdéleni poctu
polozek mezi jednotlivé smyCky neni pevné stanoveno. Pro jednu smycCku tedy
muze byt zadano napf. 78 polozek a pro druhou 6 polozek. Pfi navrhu ¢asového
diagramu pro jednotlivé regulacéni smyéky je tedy tfeba brat v Uvahu pouze
maximalni celkovy pocet polozek. Jednotlivé polozky jsou v Casové tabulce pro
kazdou smyCku uspofadany vzestupné podle ¢&asu. Srovnani polozek je
zadavat v libovolném pofadi. Kazda nové zadana nebo opravena polozka je
okamzité po zadani zafazena na spravné misto v tabulce.

Znovu je tfeba zdlraznit, Ze po volbé rezimu smycky je tfeba zkontrolovat,
zda pro smycku jsou zadana v ¢asové tabulce spravna data pro regulaci.




3.3 EKVITERMNi REGULACE

Ekvitermni regulace je zplsob Fizeni, ktery se bézné pouziva napfiklad pfi
ovladani kotelen nebo vyménikovych stanic, a proto zde bude vysvétlen jednak
jeji princip a jednak zpusob zadani zadané hodnoty.

Princip ekvitermni regulace spociva v tom, Ze vlastni Zadana hodnota teploty
se vypocitava ze zavislosti na jiné snimané teploté (napf. uréeni zadané teploty
vystupni vody z ohfivae v zavislosti na venkovni teploté). Jednotka NORMIK
standardné vyuziva pfimkovou zavislost.

Zadani zadané hodnoty potom spociva ve vybéru odpovidajici ekvitermni
pfimky a zadani jejiho Cisla v poloZce Casové tabulky namisto zadané hodnoty.

Ekvitermni pfimka ma dva dllezité body, kterymi je pevné urena; vychozi
a koncovy bod. Vychozi bod se uplatfiuje pfi venkovnich teplotach 15°C
a vyssich, koncovy bod se potom uplatfiuje pfi venkovnich teplotach -15°C
a nizSich. V rozmezi venkovnich teplot -15°C az 15°C se vypocitava zadana
hodnota z pfimkové zavislosti.

V pfiloze B jsou znazornény dvé ekvitermni pfimky pro urCeni zadané teploty
vody pro ustfedni topeni v zavislosti na venkovni teploté. Z obrazku je vidét, ze
pfimkova zavislost se uplatiiuje pouze v rozmezi venkovnich teplot -15°C az
15°C. Pokud je venkovni teplota niz§i nez -15°C, pouzije se jako zadana
hodnota horni bod ekvitermni pfimky; je-li venkovni teplota vy$§i nez 15°C,
potom se jako zadana hodnota pouzije vychozi bod ekvitermni pfimky.

CisLO EKVITERMNi PRIMKY

Cislem ekvitermni pfimky je jednoznaéné uréen jak vychozi, tak koncovy bod
ekvitermni pfimky. Cislo pfimky je trojmistné - na prvnim misté je vzdy 1,
na druhém mist¢ je hodnota vychoziho bodu v desitkdch stupnil
Celsia a na tfetim misté je hodnota koncového bodu v desitkach stupriti Celsia.
To znamena, ze pfimka €islo 149 ma vychozi bod 40°C a koncovy bod 90°C,
pfimka Cislo 137 ma vychozi bod 30°C akoncovy bod 70°C. Zakladnim
pozadavkem pro vypocet zavislosti podle ekvitermni pfimky je, aby vychozi bod
pfimky nebyl vys§8i nez koncovy bod. Z toho plyne, Ze néktera Cisla ekvitermnich
pfimek nemaji smysl - napf. pfimka Cislo 73. V pfiloze C je uveden seznam
platnych Cisel ekvitermnich pfimek véetné jejich vychozich a koncovych bodu.

V pfipadé, Ze obsluha zadd do Casové tabulky Cislo neplatné ekvitermni
pfimky, pouzije se pro vypocCet zadané hodnoty Cislo pfimky 148 (vychozi bod
40°C, koncovy bod 80°C).

Pokud néktera regulaéni smycka pracuje podle ekvitermni pfimky a misto
zadané hodnoty se pro ni tedy zadava dislo ekvitermni pfimky, je toto vzdy
vyslovné uvedeno v pfiru¢ce "Aplikacni program"”.




3.4 KOMUNIKACE OBSLUHY S JEDNOTKOU

Komunikace obsluhy s fidici jednotkou NK300 muze probihat na dvou
urovnich - pomoci prvkd na Celni sténé jednotky a pomoci pfipojeného
technologického terminalu. Pro jednoduché aplikace postaci ovladani na prvni
urovni, pro zadavani pozadavkl obsluhy a sledovani pribéhu fizeni je
tfeba pfejit na druhou uroven.

Ridici jednotka obsahuje pro prvni droveri ovladani 2-tlagitkovou klavesnici,
2 indikaéni LED diody a oto¢ny ovladac.
Technologicky terminal, ktery je nutny pro druhou uroven ovladani, obsahuje

dvoufadkovy 16-mistny alfanumericky displej, 6-tlaCitkovou membranovou
klavesnici, 1 indika¢ni diodu a bzucak.

Pokud jsou jednotky NORMIK spojeny do systému s centralnim pocitatem,
pouziva se pro komunikaci se vSemi jednotkami pravé tento pocita€. Ovladani
systému Fidicich jednotek pomoci centralniho pocitate je naplni samostatné
pfirucky.

CELNi PANEL RiDiCi JEDNOTKY

Klavesnice

Klavesnice fidici jednotky je 2-tlaCitkova. Klavesa [PROVOZ] slouzi
k celkovému zapinani avypinani regulace. Klavesa [PORUCHA] slouzi
k potvrzeni hlaseni havarijniho stavu.

Celni pohled na Fidici jednotku NORMIK NK300




Indika¢éni LED

Na ¢elnim panelu Fidici jednotky jsou nad klavesami umistény 2 indikacni
diody.

Prvni LED umisténa nad klavesou [PROVOZ], je zelené barvy a indikuje
zapnuti fidici jednotky a celkové zapnuti regulace. Rozsviti se po zapnuti
napajeni a spravneé inicializaci jednotky. Trvalym svicenim indikuje celkové
zapnuti regulace, blikanim indikuje celkové vypnuti regulace.

Druha LED umisténa nad klavesou [PORUCHA], je taktéz Cervené barvy
a slouzi k indikaci poruchovych a havarijnich staviu. Havarijni stavy jsou
signalizovany blikanim této LED, poruchové stavy jsou indikovany trvalym
svicenim po dobu trvani poruchy.

Otocny ovladaé

Uprostfed &elniho panelu je umistén otoény ovlada& oznaceny 'NASTAVENI',
ktery slouzi k nastavovani nebo rozladovani zadané hodnoty pro jednu regulacni
smyCku. Konkrétni funkce ovladaCe aregulacni smycCka, které je ovladac
pfifazen, je uvedena v pfirucce "AplikaCni program".

TECHNOLOGICKY TERMINAL TT1

Technologicky terminal TT1 slouzi k ovladani fidici jednotky NK300 na druhé
urovni. PFipojuje se do konektoru umisténém v fidici jednotce vlevo dole.
Pfipojeni a odpojeni terminalu je mozné provést kdykoliv bez nutnosti vypinani
fidici jednotky.

Displej

Terminal je vybaven 16-mistnym dvoufadkovym alfanumerickym displejem,
ktery umoznuje zobrazit velka a mala pismena, Cislice a nékteré specialni znaky.
Slouzi jednak pro pfedavani zprav obsluze a jednak pro kontrolu pfi volbé povelu
a zadavani parametru.

Klavesnice

Klavesnice terminalu je 6-tlaCitkova membranova. Klavesy [<], [=], [{T] a [{]
slouzi jednak pfi vybéru povelu z nabidky a jednak pfi zadavani Ciselnych
hodnot. Klavesa [Enter] (vpravo) potvrzuje vybrany povel nebo zadanou
hodnotu. Stisk klavesy [F] uvede vzdy jednotku do stavu, kdy je mozno vybirat

%

Klavesnice terminalu TT1
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Indika¢éni LED

Na €elnim panelu terminalu je umisténa indikacni LED, ktera svicenim
indikuje bezchybnou komunikaci s pfipojenou fidici jednotkou.

Bzucak
Bzucak slouzi k akustické signalizaci stisku klavesy terminalu.

ZADAVANI CISELNE HODNOTY

Pokud ma byt zadana urcita Ciselna hodnota, je obsluha vyzvana k zadani
napovédnym textem avypsanim pfeddefinované hodnoty. Vypsana
pfeddefinovana hodnota blika, ¢imz se indikuje, kolik vstupnich pozic ma
zadavana hodnota. Zaroveh se zobrazi na displeji kurzor ve formé blikajiciho
obdélniku. Hodnota se zadava po jednotlivych pozicich. Na misté pozice, ktera
se méni, blika kurzor. Hodnota na pfislusné pozici se méni klavesami [t] a [{].
Stiskem klavesy [ft] se hodnota zvySuje o 1, stiskem klavesy [{] se
hodnota snizuje o 1. Pfesun kurzoru na pozadovanou pozici se provadi
klavesami [=] a [<]. KdyZ je zobrazena poZadovana hodnota, potvrdi se stiskem
klavesy [Enter] a tim se zadavani ukondi.

VOLBA PREPINACE

Pokud ma byt zvolen urlity pfepina¢, je vypsan napovédny text
a prednastaveny stav prepinacCe, ktery blika. Stav pfepinate se méni klavesami
[ft] a[@]. Jakmile je zobrazen pozadovany stav pFepinade, potvrdi se
volba klavesou [Enter]. Pfikladem pfepinacu jsou volby typu ZAP/VYP, ANO/NE
apod.

ZADAVANI HESLA

Vzhledem k tomu, ze pfistup k ovladani jednotky je rozdélen na nékolik
urovni, jsou nékteré povely chranény heslem, aby byl zajistén pfistup k témto
povelim pouze opravnénym osobam. Prakticky to znamena, Ze po volbé povelu
chranéného heslem je obsluha vyzvana k zadani hesla. Na displeji se vypiSe

napf. vyzva
Testy ?
T Heslo ? 00

a obsluha musi zadat spravnou Ciselnou hodnotu, ktera tvofi heslo. Pokud bylo
zadano nespravné heslo, je tfeba zadani opakovat v€etné volby povelu.
Nejjednodussi zpusob nové volby povelu po zadani nespravného hesla je
stiskem klavesy [F] pfejit k volbé funkce a po volbé funkce pfejit zpét k volbé
prislusného povelu. Zadani nespravného hesla je indikovano na displeji zpravou

napft.:
Testy ?
T Chybne heslo !

-11-



POTVRZENIi HAVARIJNIHO STAVU

Pfi  vyskytu havarijniho stavu je odstavena pfislusna regulacni
smycka (pfipadné vSechny regulacni smycky) a havarijni stav je signalizovan
akusticky fidici jednotkou a blikanim indikacni LED Porucha. Po odstranéni
priCiny havarie je nutné pro dalsi chod regulace, aby obsluha potvrdila pFijem
hlaseni havarie. Postup potvrzeni hlaSeni havarie je podrobné uveden
v kapitole 4 a podkapitole 5.3.
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4. OVLADANI RIiDICi JEDNOTKY
1. UROVEN

na prvni drovni - bez pfipojeni technologického terminalu TT1. Obsluha ma
k dispozici vySe uvedené ovladaci aindikaéni prvky na Celni sténé Fidici
jednotky.

Klavesou [PROVOZ] se provadi celkové zapnuti nebo vypnuti regulace. Stav
celkového zapnuti regulace je indikovan LED umisténou nad klavesou
[PROVOZ]. Pokud tato LED trvale sviti, je regulace celkové zapnuta. Pokud tato
LED blika, je regulace celkové vypnuta. Pokud je tato indikaéni LED zhasnuta, je
fidici jednotka vypnuta.

Indikaéni LED umisténa nad klavesou [PORUCHA] indikuje trvalym svicenim
vyskyt provozni poruchy a blikanim vyskyt havarijniho stavu. HlaSeni vyskytu
havarijniho stavu ma prednost pfed hlaSenim provozni poruchy. PFfi vyskytu
havarijniho stavu dojde k odstaveni regulaéni smycky nebo smycek, jejichz chod
souvisi s hlaSenym havarijnim stavem. Pro nové najeti regulace takto
odstavenych regulacnich smyCek je nutné, aby obsluha odstranila pfi€inu
havarijniho stavu a potvrdila pfijem hlaseni tohoto havarijniho stavu stiskem
klavesy [PORUCHA].

Otoény ovlada¢ oznaceny 'NASTAVENI' slouzi bud k pfimému nastaveni
zadané hodnoty v urcitém rozmezi nebo k rozladéni (posunu) nastavené zadané
hodnoty. Tento ovladac je pevné pfifazen jedné regulaéni smycce, pro kterou Ize
Zzadanou hodnotu takto ovliviiovat.

Na obvodu ovladace jsou je vyznaceno nékolik poloh pro snadnou orientaci.

V pfipadé pfimého nastavovani zadané hodnoty v daném rozmezi je pfi
poloze ovladaCe zcela vlevo nastavena dolni hodnota rozmezi a pfi poloze
ovladace zcela vpravo horni hodnota daného rozmezi. Rozmezi pro nastaveni
zadané hodnoty nastavuje servisni technik.

V pfipadé rozladovani nastavené Zadané hodnoty je pfi poloze ovladace
uprostfed nulové rozladéni a aktualni zadana hodnotaje tedy shodna
s nastavenou. Pfi poloze ovladaCe zcela vlevo je maximalni zaporné rozladéni
apfi poloze zcelavpravo je maximalni kladné rozladéni. Urover rozladéni
nastavuje servisni technik.

Primé nastaveni zadané hodnoty prostrednictvim ovladace

Rozmezi zadané hodnoty je 18 az 26°C. Pfi vytoCeni ovladaCe zcela vlevo
bude Zzadana hodnota 18°C. PFi vytoCeni zcelavpravo bude zadana
hodnota 26°C a pfi stfedni poloze ovladage bude zadana hodnota 22°C.
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Rozlad’'ovani zadané hodnoty prostrednictvim ovladace

Zadana hodnota je nastavena na 22°C arozladéni je +5°C. P¥ vytodeni
ovladace zcela vlevo bude zadana hodnota 17°C. P¥i vytoCeni zcela vpravo bude
zadana hodnota 27°C a pifi stfedni poloze ovladace bude zadana hodnota 22°C.
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5. OVLADANI RiDiIiCi JEDNOTKY
2. UROVEN

technologicky terminal TT1 a pouzit druhou Uroven ovladani Fidici jednotky.

Terminal Ize k fidici jednotce pfipojit kdykoliv bez nutnosti jejiho vypnuti. Po
pfipojeni terminalu se na displeji vypiSe oznaceni verze obsluzného programu
a poté se provadi automatické urCeni adresy fidici jednotky a nastavené
komunikacni rychlosti (autodetekce). Po zjisténi odpovidajicich udaju prechazi
terminal do stavu normalniho provozu a je mozno ovladat fidici jednotku.

Ovladani se provadi pomoci povelu, které jsou pFistupné prostfednictvim
systému nabidek (menu). Celkovy prehled povell je uveden v pfiloze A. Systém
nabidek ma nékolik urovni a povely jsou uspofadany v logickych skupinach.

PFi volbé povelu se postupuje timto standardnim zplsobem:
. volba funkce
pokud funkce obsahuje dalsi povely, provede se vybér pfislusného povelu
pokud vybrany povel obsahuje jesté dalSi podpovely, provede se vybér
pfislusného podpovelu.

—

W N

Nabidka obsahuje 5 zakladnich funkci:

Zobrazovani

Nastaveni

Testy

Servis (tato funkce je pfistupna pouze servisnimu technikovi)
Regulace

Volba funkce se provadi nasledujicim zptsobem:

B stisk klavesy [F] (stiskem klavesy [F] se kdykoli pfechazi k volbé zakladni
funkce),

B kurzorovymi Sipkami [{t] a[{] se vybrat pozadovanou zakladnich funkci
z nabidky,

B v okamziku, kdy je na displeji zobrazena pozadovana funkce, potvrdit jeji
volbu klavesou [ENTER] (obsahuje-li zvolena funkce dalSi uroven poveld,
provede se vybér pfisluSného povelu analogickym zpusobem).

5.1 FUNKCE ZOBRAZOVANI

Tato funkce slouzi k zobrazeni stavu fizené technologie a ke kontrole ¢innosti
fidici jednotky.

Obsluha ma moznost zobrazovani ovladat;, listovat v zobrazovanych
poloZkach a zastavovat a spoustét automatické stfidani polozek. Pokud je
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spusténo automatické stfidani polozek, stfidaji se zobrazované polozky cca po
3 sec. Pokud je automatické stfidani poloZek zastaveno, je na prvni pozici
prvniho fadku displeje zobrazena Sipka a na displeji zustava stale stejna polozka,
pro kterou se aktualizuje pouze zobrazovana hodnota.

Ovladani automatického stfidani (povoleni/zakaz) zobrazovanych polozek se
provadi klavesou [=].

Klavesami [{] a [{] je mozZno listovat v zobrazovanych poloZkach

Klavesou [F] se funkce Zobrazovani ukonéi a pfejde se zpét k volbé funkce.
ZAKLADNI TYPY VYPISU
Vypis datumu a ¢asu

Vypis realného datumu a ¢asu ma tvar
[ Ne 14.05.1995 J
Z

13:48:53

kde na prvnim fadku je den v tydnu adatum a nadruhém fadku je Cas.
V pfipadé, ze v fidici jednotce neni osazen modul hodin realného €asu, vypise
se namisto ¢asového Udaje zprava 'Verze bez HRC!'.

Vypis stavu regulaéni smycky
Tento vypis poskytuje podrobné informace o aktualnim stavu smycky. Vypis

muze mit napfiklad tvar
Kotle K UX..
Z 85.0 -0.8

kde na prvnim fadku displeje je vzdy jméno regulacni smycky, zvoleny rezim
(Tydenni, Denni, Konstantni), stav uzivatelského vypinae smycky, stav
externiho vypinace, stav vypinade ochrany smycky a stav havarijniho vypinace.
Je-li néktery z vypinacl aktivni, je na pfislusné pozici vypsana jeho indikace
(U,X,0,H). Pokud vypina¢ neni aktivni, je na jeho pfisluSné pozici vypsana tecka.
Na druhém fadku displeje je potom aktualni Zadana hodnota regulaéni smycky
(vlevo), vpravo je potom slovné zobrazen aktualni stav smycky nebo regulacni
odchylka, pokud regulacni smycka bézi.

Aktualni stav smycky muaze byt:

Start start regulace smycky
Chod smycCka bézi (vypisuje se jen u smyc€ek bez regulaéniho ¢€idla)
Stop odstavovani regulace smycky

Ha Stop havarijni odstavovani regulace smycky

St Ochr  start ochrany smycky

Ochrana provadéni ochrany smyc¢ky

VypCelk regulace celkové vypnuta

VypData smycka vypnuta, protoze pro ni nejsou zadana data
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B VypUziv smycka vypnuta uzivatelskym vypinacem
B VypExt smycka vypnuta externim vypinaem

B VypHav smycka vypnuta z ddvodu havarie

B VypCas smycka vypnuta podle Casové tabulky

Vypis stavu analogového vstupu
Vypis zméfené hodnoty z analogového vstupu ma tvar
4 )\

Tepl wvenkovni
Z 22.4 °C
. J
nebo
Tlak pary )
Z 27.5°Pa
| J

Na prvnim fadku je uvedeno jméno analogového vstupu a na druhém fadku
aktualni zméfena hodnota v€etné fyzikalnich jednotek.

Vypis stavu triakového vystupu
Vypis stavu triakového vystupu ma tvar

[ Ventilator VZT1 ]
Z

ZAP

kdy na prvnim fadku displeje je jméno triakového vystupu a na druhém fadku je
aktualni stav vystupu (Zap nebo Vyp).

Vypis stavu servopohonu
Ridici jednotka umoZfuje ovladani servopohond analogovych i tistavovych.
Vypis stavu analogového servopohonu ma napf. tvar
[ Ventil ohrivace J
Z

20%

kde na prvnim fadku je uvedeno jméno servopohonu a na druhém fadku jeho
poloha v procentech otevieni a pfipadné stav koncového spinace. Neni-li sepnut
Zadny koncovy spinaé, zobrazuje se pomlcka; pfi sepnuti koncového spinace
'Otevieno' se zobrazuje 'O', pfi sepnuti koncového spinale 'Zavieno' se
zobrazuje 'Z'. Pokud se pro pfislusny servopohon nesnima stav zadného
koncového snimace polohy, zobrazuje se pouze poloha servopohonu.

Vypis stavu tfistavového servopohonu ma obdobny tvar
[ Ventil chladice J
A

20% -

kde naprvnim fadku je uvedeno jméno servopohonu, na druhém fadku je
uvedena jeho poloha v procentech otevieni (pokud je méfena), pfipadné stav
koncovych spinacl (pokud je sniman) a na posledni pozici je uveden aktualni
stav servopohonu. Sipkou nahoru se indikuje, Ze servo pravé otvira, Sipka doll
indikuje zavirani. Pokud servo praveé stoji, zobrazuje se pomicka.
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Vypis stavu kontaktniho vstupu
Vypis stavu kontaktniho vstupu mize mit tvar

Zamrzani
Z Ano

nebo

Signal CHOD
Z Vyp

kde na prvnim fadku je jméno kontaktniho vstupu a na druhém fadku jeho
aktualni stav (Zap/Vyp nebo Ano/Ne).

5.2 FUNKCE NASTAVENI

Funkce {Nastaveni} slouzi k zadani pozadavk( uzivatele na regulaci. Tato
funkce obsahuje 4 podpovely:

B Aplikaéni parametry (Aplikacni par)

B Casova tabulka (Casova tabulka)
B Regulaéni smycky (Regul smycky)
B Datum a Cas (Datum a Cas)

Cela funkce {Nastaveni} je chranéna heslem.

PovEL {APLIKACNi PARAMETRY}

Timto povelem se provadi nastaveni uzivatelskych aplikaénich parametrd,
které pfizpUsobuji pribéh procesu regulace dané technologii. Popis aplikacnich
parametrd pouzitych v konkrétnim aplikaCnim programu je vzdy uveden
v pFiru¢ce "Aplikacni program".

Po volbé tohoto povelu je tfeba vybrat aplikacni parametru, ktery ma byt
nastavovan. Vybér se provadi podobné jako vybér povelu. Po vybéru parametru
se na druhém Fadku displeje zobrazi jeho jméno a aktualni hodnota, ktera blika
a je mozno ji ménit (viz. zadavani Ciselné hodnoty). Po nastaveni pozadované
hodnoty se zadani potvrdi klavesou [Enter]. Nékteré aplikacni parametry maiji
omezen rozsah hodnot, které je moZno =zadat. V pfipadé, Ze byla
nastavena hodnota mimo toto omezeni, po potvrzeni zadani klavesou [Enter] se
zadavani neukondi, ale hodnota stale blika aje tfebaji zménit. Omezeni
pFisluSnych aplikacnich parametru je téz uvedeno v priru¢ce "Aplikacni program".
Po zadani nové hodnoty aplikacniho parametru je provedeno jeho automatickeé
ulozeni do paméti EEPROM, &imz je zajisténa ochrana zadanych hodnot pfi
vypadku napajeni.

PoveL {CASOVA TABULKA}

Tento povel slouzi k praci s ¢asovou tabulkou. Princip ¢asové tabulky byl
popsan jiz dfive, nyni bude uveden konkrétni postup pfi praci s ni.
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Povel obsahuje dalsi 3 podpovely:

B Zadavani dat (Zadavani dat)
B Informace (Informace)
B Vymaz tabulky (Vymaz tabulky)

Povel {Zadavani dat}

Povel {Zadavani dat} umozZriuje praci s jednotlivymi poloZkami Casové
tabulky. Po volbé povelu je tfeba vybrat jméno regulacni smycky, s jejimiz
polozkami v Casové tabulce se bude pracovat. Po potvrzeni vybéru
jména smyCky se na displeji zobrazi prvni polozka v ¢asové tabulce nebo text
'Zadna polozka', pokud pro zvolenou regulaéni smyCku neni v tabulce
zadana zadna polozka.

Neni-li v tabulce jesté pro zvolenou smyCku zadana zadna polozka, je mozno

stiskem klavesy [Enter] zahajit zadavani polozky nebo stiskem klavesy [<] praci
s touto smycCkou ukoncit a vratit se zpét k volbé jména regulacni smycky.
Po stisku [Enter] se vypiSe tzv. prazdna poloZka a blika jeji prvni ¢ast - den
v tydnu. Jednotlivé Casti poloZzky se zadavaji postupné - den v tydnu, hodiny,
minuty, pozadovany stav regulacni smy¢ky a pfipadné zadana hodnota. Zadani
Zadané hodnoty je vyZadovano pouze v pfipadé, Ze pozadovany stav regulacni
smyCky je Zapnuto (Z). Zadani kazdé Casti polozky tabulky se ukon€i klavesou
[Enter]. Po potvrzeni posledni &asti polozky je zadana polozka automaticky
zatfidéna podle zadanych udaji do Casové tabulky.

Pokud pfi volbé povelu {Zadavani dat} jsou pro zvolenou smycku v tabulce jiz
néjaké polozky, zobrazi se na displeji prvni polozka pro zvolenou smycku. Vypis
ma tvar

S:Kotle 04/77
Po 04:00 Z 85

kde na prvnim fadku displeje je jméno zvolené regulaéni smycky, Udaj o poctu
poloZek zadanych v tabulce pro zvolenou smyc¢ku a udaj o poctu volnych pozic
v Casoveé tabulce, udavajici kolik polozek je je$té mozno do Casové tabulky zadat.
Na druhém fadku je zobrazena vlastni polozka tabulky.

Klavesami [1'] a [{] je mozZno prohlizet zadané poloZky pro zvolenou smy¢ku
(polozky jsou sefazeny vzestupné podle Casu polozky).

Klavesou [Enter] se pfejde k opravé polozky zobrazené na displeiji.
V zobrazené polozce je mozno zménit libovolnou ¢ast. Pokud dojde ke zméné
poZzadovaného stavu regulacni smy¢ky nebo ke zméné Zadané hodnoty, ulozZi se
po skoneni zadani opravena polozka zpét do tabulky. Pokud je zménén Casovy
udaj polozky, je v tabulce ponechana plvodni polozka nezménéna a opravena
polozka se do tabulky pfida.

Stiskem klavesy [=] je mozno vymazat polozku zobrazenou na displeji.
Pozadavek navymazani polozky je tfeba jesté potvrdit kladnou odpovédi
na dotaz, zda ma byt polozka opravdu vymazana.

Neni-li Fidici jednotka osazena modulem hodin realného ¢asu, nelze
zadavat polozky ¢asové tabulky. Po volbé jména smy¢ky se provede pouze
zadani zadané hodnoty regulované veli€iny.
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Povel {Informace}

Povel {Informace} vypiSe informace o poctu poloZek v asové tabulce jednak
celkové a jednak pro vSechny pouzité regulaéni smycky. Klavesami [1] a [{] je
mozno pfepinat zobrazeni poCtu polozek pro jednotlivé regulacni smycky
a zobrazeni celkového poctu polozZek.

Neni-li fidici jednotka osazena modulem hodin realného ¢asu je povel
nefunkéni.

Povel {Vymaz tabulky}

Timto povelem je mozno vymazat vSechny Udaje v ¢asové tabulce. Po volbé
povelu se zobrazi dotaz

[ Casova tabulka J

Z Vymazat ? Ne

Pokud obsluha odpovi na dotaz kladné, vymaZe se celda €asova tabulka.
V pfipadé zaporné odpovédi se nic neprovede.

Neni-li fidici jednotka osazena modulem hodin realného ¢asu je povel
nefunkéni.

PoVvEL {REGULACNIi SMYCKY}

Tento povel slouzi k vybéru reZimu regulaénich smycCek a dale umoziuje
zadat stav uzivatelskych vypinacl jednotlivych smycek. Po volbé povelu je
tfeba vybrat jméno regulacni smycCky pro niz budou parametry nastavovany. Po
potvrzeni vybéru smycky se nejdfive voli rezim smycky (viz. volba pfepinace). Po
potvrzeni vybraného rezimu se zadava pozadovany stav uzivatelského vypinace,
ktery se opét potvrdi stiskem klavesy [Enter].

PovEL {DATUM A CAS}

Tento povel slouzi k nastaveni realného datumu a Casu fidici jednotky. Po
volbé povelu se na displeji zobrazi aktualni datum a €as a blika udaj dne v tydnu.
Jednotlivé ¢asti datumu a €asu se zadavaji postupné (den v tydnu, den v mésici,
meésic, rok, hodiny, minuty) a kazdy udaj se potvrdi stiskem klavesy [Enter]. Vzdy
po stisku [Enter] se rozblika dalSi udaj pro zadavani, to znamena, ze pokud pravé
blikajici udaj neni tfeba ménit, staCi stisknout klavesu [Enter]. Jednotlivé udaje se
meéni kurzorovymi klavesami (viz. popis zadavani Ciselné hodnoty a zadavani
prepinace).

Neni-li fidici jednotka osazena modulem hodin realného ¢asu je povel
nefunkéni.
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5.3 FUNKCE TESTY

Funkce {Testy} jednak umoZzZnuje uZivateli testovat vstupy a vystupy Fidici
jednotky atim i pfipojena zafizeni a dale slouzi k prohlizeni zaznamenanych
poruchovych a havarijnich stava Fizené technologie.

Funkce obsahuije tfi podpovely:

B Poruchy (Poruchy)
B Havarie (Havarie)
B Testy VIV (Testy V/IV)

PovEL {PORUCHY}

Tento povel slouzi k prohlizeni aktualnich poruchovych stavl fizené
technologie. Pokud je zaznamenana néjaka porucha (trvale sviti LED
Porucha na Celni panelu jednotky), ma obsluha moznost prostifednictvim tohoto
povelu zjistit specifikaci poruchy v€etné datumu a Casu jejiho vyhlaseni.
Potvrzeni poruchy obsluhou neni tfeba provadét, hlaseni poruchy =zanika
automaticky po skon&eni poruchového stavu.

PoveL {HAVARIE}

Tento povel slouzi k prohlizeni aktualnich havarijnich stavi Fizené
technologie. Pokud je zaznamenana néjaka havarie (blika LED Porucha
na Celnim panelu Fidici jednotky), obsluha prostfednictvim tohoto povelu zjisti
specifikaci havarie v€etné datumu a €asu jejiho vyhlaseni. Pfi vyskytu havarijniho
stavu je odstavena pfislusna regulacni smycka (pfipadné vSechny regulacni
smycky). Po odstranéni pfi€iny havarie je nutné pro nové spusténi regulace
odstavenych regulacnich smycek potvrzeni hlaSeni havarie obsluhou. Potvrzeni
se provede stiskem klavesy [Enter] v okamziku, kdy je na displeji zobrazena
specifikace havarie, ktera ma byt potvrzena.

Jiny mozny zplsob potvrzeni hlaseni havarie je celkové vypnuti a poté opét
zapnuti regulace. Obecné nelze tento zplsob doporucit, nebot pfi ném
obsluha vlastné nevi, jaké havarijni hlaseni vlastné potvrzuje.

PoveL {TEsTY V/V}

Tento povel slouzi k otestovani funkce vstupl a vystupl Fidici jednotky
spole€né s regulaCnimi elementy, které jsou nané pfipojeny. Funkce
je chranéna heslem. Protoze tyto testy mohou narusit pribéh regulace, je nutné
aby pfi testovani byla celkové vypnuta regulace. Pokud regulace neni celkové
vypnuta, objevi se po volbé tohoto povelu dotaz, zda ma byt regulace vypnuta.
Pokud obsluha odpovi zaporné, neni ji umoznén pfistup k podpovelim pro
testovani. Pokud obsluha odpovi na dotaz kladné&, dojde k celkovému vypnuti
regulace a je mozno vybrat jeden z podpovelu.
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K dispozici jsou 4 nasledujici podpovely:

B Triakové vystupy (Triak vystupy)
B Analogové vystupy (Analog vystupy)
B Servopohony (Servopohony)
B Kontaktni vstupy (Kontakt vstupy)

Povel {Triakové vystupy}

Povel slouzi k testovani triakovych vystupl fidici jednotky a zafizeni
pfipojenych na tyto vystupy, kromé& servopohoni. Po vybéru jména vystupu
k testovani se zobrazi pocet provoznich hodin pfipojeného zafizeni a aktualni
stav vystupu.

Klavesami [{'] a [¢] je mozno vystup ovladat (zapinat a vypinat). Aktualni
stav vystupu je stéle zobrazen na displeji. Klavesou [=] je mozZno vynulovat udaj
provoznich hodin; vymazani provoznich hodin musi byt potvrzeno jesté kladnou
odpovédi nadotaz o potvrzeni vymazani. Ukon€eni testu a navrat k volbé
jména vystupu se provede stiskem klavesy [<].

Povel {Analogové vystupy}

Timto povelem Ize testovat funkci analogovych vystupl fidici jednotky
a pfipojenych  zarizeni, kromé& analogovych servopohontd. Po vybéru
jména vystupu k testovani se zobrazi aktualni stav vystupu.
Klavesami [{t] a [¥] je mozZno pfestavit vystup na 100% a 0%. Ukonc&eni testu
a navrat k volbé jména vystupu se provede stiskem klavesy [<].

Povel {Servopohony}

Tento povel slouzi k ovéfeni funkce servopohont ovladanych Fidici jednotkou.
Je jim mozno testovat vS8echny servopohony - analogové i tfistavové, vcetné
snimani polohy a kontroly funkce koncovych spinacu.

Po volbé servopohonu pro testovani se zobrazi jeho aktudlni stav (viz. vypis
stavu servopohonu v podkapitole 5.1).

Klavesou [{t] se provede otevieni servopohonu. Klavesou [{] se provede
zavieni. Pri testovani tfistavovych servopohont je mozno klavesou [=] zastavit
pohyb servopohonu a aktualni poloze. Ukon&eni testu anavrat k volbé
jména vystupu se provede stiskem klavesy [<].

Povel {Kontaktni vstupy}

,,,,,,

a pfipojenych zafizeni. Po vybéru jména vstupu k testovani se zobrazuje aktualni
stav vstupu. Vypisuje se 'Zap', pokud je testovany vstup sepnut, a 'Vyp' pokud je
vstup rozepnut. Ukonéeni testu a navrat k volbé jména vystupu se provede
stiskem klavesy [<].
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5.4 FuNKCE REGULACE

Funkce {Regulace} slouzi k celkovému zapinani a vypinani regulace
a ke snadnému ovladani uzivatelskych vypinacl jednotlivych regulaénich
smycek.

Po volbé funkce se zobrazi stav celkového vypinaCe a stav uzivatelskych
vypinacu vS8ech pouzitych smycek:

[ Vypinac:Celkovy ]

R Z VvZv.....

Celkovy vypinac regulace blika, ¢imz indikuje, Ze je mozno ménit jeho stav.
Klavesou [=] se provadi posun na prvni uZivatelsky vypina¢ atd. Na prvnim
fadku displeje je uvedeno jméno regulaéni smycky, které odpovida pravé
nastavovany uzivatelsky vypina¢ nebo text 'Vypinac:Celkovy' pokud je
nastavovan celkovy vypinac regulace. Po nastaveni pozadovaného stavu vSech
vypinau se stiskem klavesy [Enter] zadani potvrdi. Pokud neni Zadouci
provedené zmény potvrdit, provede se ukonéeni povelu stiskem klavesy [<].
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6. APLIKACNIi PROGRAM

Aplikacni program fidici jednotky realizuje vlastné konkrétni postupy pfi fizeni
ovladané technologie alisi se tak pfipad od pfipadu. Popisu konkrétniho
aplikaéniho programu pro uréitou fidici jednotku je naplni samostatné pfirucky
"Aplikacni program". V této pfiru¢ce je uveden struény popis regulaéniho
algoritmu, seznam polozek vypisovanych ve funkci {Zobrazovani}, popis
poruchovych a havarijnich stavl, postup pfi pfepinani z automatického maodu
na ru¢ni a naopak a seznam aplikacnich parametrd programu. Pfilohou pFiruc¢ky
"Aplikaéni program" je tabulka adres se jmény regulacnich smycek, Cdidel
a akenich ¢lena.
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7. PRILOHY

Seznam priloh:

A. Celkovy prehled poveld Fidici jednotky

B Priklad ekvitermnich pfimek

C. Seznam platnych &isel ekvitermnich pfimek
D Tabulka ekvitermnich pfimek
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PRILOHA A: CELKOVY PREHLED POVELU RiDiCi JEDNOTKY

ZOBRAZOVANI

NASTAVENI

Aplikacni par

Casova tabulka
Zadavani dat
Informace
Vymaz tabulky

Regul smycky

Datum a Cas

TESTY

Poruchy

Havarie

Testy VIV

Triak vystupy
Analog vystupy
Servopohony
Kontakt vstupy

SERVIS

REGULACE

Zobrazovani stavu technologie

UzZivatelské nastaveni

zadani uziv. aplikacnich parametrd

prace s ¢asovou tabulkou
zadavani dat do tabulky
souhrnné informace o tabulce
vymazani celé tabulky

zadani parametrd regulacénich smyc¢ek

zadani realného datumu a ¢asu

UzZivatelské testy

vypis poruch

vypis havarii

uzivatelské testy vstupu a vystupl

triakové vystupy
analogové vystupy
servopohony
kontaktni vstupy

Soubor servisnich funkci

Celkovy vypinac€ regulace a vypina¢e smycCek
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PRILOHA B: PRIKLAD EKVITERMNICH PRIMEK

Nasledujici obrazek znazorfuje dvé ekvitermni pfimky, realizujici zavislost
teploty topné vody na venkovni teploté.

teplota topné vody

primka &. 140
Tl

koncowy bod T "

— aorc
pritmka &, 137
Jrc
—— BFC

C

—- 40°C
wirchozi bod
T 20 C
- ZO°C

- 1rC

154 C -10¢C - B o B*C P C 18°C
venkovni teplata

Pfimka €islo 137 ma vychozi bod 30°C a koncovy bod 70°C.
Pfimka Cislo 140 ma vychozi bod 40°C a koncovy bod 100°C.
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PRILOHA C: SEZNAM PLATNYCH CiSEL EKVITERMNICH PRIMEK

Cislo ekvitermni | Vychozi | Koncovy | Cislo ekvitermni| Vychozi | Koncovy

primky bod bod primky bod bod
123 20 30 140 40 100
124 20 40 155 50 50
125 20 50 156 50 60
126 20 60 157 50 70
127 20 70 158 50 80
128 20 80 159 50 90
129 20 90 150 50 100
120 20 100 166 60 90
133 30 60 167 60 70
134 30 40 168 60 80
135 30 50 169 60 90
136 30 60 160 60 100
137 30 70 177 70 70
138 30 80 178 70 80
139 30 90 179 70 90
130 30 100 170 70 100
144 40 40 188 80 80
145 40 50 189 80 90
146 40 60 180 80 100
147 40 70 199 90 90
148 40 80 190 90 100
149 40 90 100 100 100
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PRILOHA D: TABULKA EKVITERMNICH PRIMEK

Pfimka Venkovni teplota
15 12 -9 -6 -3 0 3 6 9 12 15
123 30,0 29,0 28,0 27,0 26,0 250 24,0 23,0 22,0 21,0 20,0
124 40,0 38,0 36,0 34,0 32,0 30,0 28,0 26,0 24,0 22,0 20,0
125 50,0 47,0 440 41,0 38,0 350 320 29,0 26,0 23,0 20,0
126 60,0 56,0 52,0 48,0 44,0 40,0 36,0 32,0 28,0 24,0 20,0
127 70,0 650 60,0 550 50,0 450 40,0 350 30,0 250 20,0
128 80,0 740 680 620 56,0 50,0 44,0 380 32,0 26,0 20,0
129 90,0 83,0 76,0 69,0 62,0 550 48,0 41,0 34,0 27,0 20,0
120 100,0 92,0 84,0 76,0 68,0 60,0 52,0 44,0 36,0 28,0 20,0
133 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0
134 40,0 39,0 38,0 37,0 36,0 350 34,0 33,0 320 31,0 30,0
135 50,0 48,0 46,0 44,0 42,0 40,0 38,0 36,0 34,0 32,0 30,0
136 60,0 57,0 54,0 51,0 48,0 450 42,0 39,0 36,0 33,0 30,0
137 70,0 66,0 62,0 580 54,0 50,0 46,0 42,0 38,0 34,0 30,0
138 80,0 750 70,0 650 60,0 550 500 450 40,0 350 30,0
139 90,0 84,0 780 72,0 66,0 60,0 54,0 480 42,0 36,0 30,0
130 100,0 93,0 86,0 79,0 72,0 650 580 51,0 44,0 37,0 30,0
144 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0 40,0
145 50,0 49,0 48,0 47,0 46,0 450 44,0 43,0 42,0 41,0 40,0
146 60,0 58,0 56,0 54,0 52,0 50,0 480 46,0 44,0 42,0 40,0
147 70,0 67,0 640 61,0 58,0 550 520 490 46,0 43,0 40,0
148 80,0 76,0 720 680 64,0 60,0 56,0 52,0 480 44,0 40,0
149 90,0 85,0 80,0 750 70,0 650 60,0 550 500 450 40,0
140 100,0 94,0 88,0 820 76,0 70,0 64,0 580 52,0 46,0 40,0
155 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
156 60,0 59,0 58,0 57,0 56,0 550 54,0 53,0 52,0 51,0 50,0
157 70,0 68,0 66,0 64,0 62,0 60,0 580 56,0 54,0 52,0 50,0
158 80,0 77,0 740 710 68,0 650 620 59,0 56,0 53,0 50,0
159 90,0 86,0 820 780 74,0 70,0 66,0 62,0 580 54,0 50,0
150 100,0 95,0 90,0 850 80,0 750 70,0 650 60,0 550 50,0
166 60,0 60,0 60,0 60,0 60,0 600 600 600 600 600 60,0
167 70,0 69,0 68,0 67,0 66,0 650 640 630 620 61,0 60,0
168 80,0 780 76,0 740 720 70,0 680 66,0 64,0 62,0 60,0
169 90,0 87,0 84,0 81,0 780 750 720 69,0 66,0 63,0 60,0
160 100,0 96,0 92,0 88,0 84,0 80,0 76,0 72,0 680 64,0 60,0
177 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0 70,0
178 80,0 790 780 770 76,0 750 740 730 720 71,0 70,0
179 90,0 88,0 86,0 84,0 820 80,0 780 76,0 74,0 72,0 70,0
170 100,0 97,0 94,0 91,0 88,0 850 820 790 76,0 73,0 70,0
188 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0 80,0
189 90,0 89,0 88,0 87,0 86,0 850 84,0 830 820 81,0 80,0
180 100,0 98,0 96,0 94,0 92,0 90,0 88,0 86,0 84,0 82,0 80,0
199 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0 90,0
190 100,0 99,0 98,0 97,0 96,0 950 94,0 93,0 92,0 91,0 90,0
100 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0
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PozNAMKY
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